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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ
1.1 Изучение теоретических основ и практических методов анализа и синтеза
1.2 систем автоматического управления (САУ), особенностей взаимодействия
1.3 элементов таких систем, характера динамических процессов и особенностей статических режимов.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ООП
Цикл (раздел) ООП: Б1.В
2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Производственная практика по получению профессиональных умений и опыта профессиональной деятельности
2.1.2 Цифровые устройства автоматики
2.1.3 Автоматизация управления жизненным циклом продукции
2.1.4 Средства автоматизации и управления
2.1.5 Математический анализ

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как
предшествующее:

2.2.1 Проектирование автоматизированных систем
2.2.2 Промышленные сети и интерфейсы
2.2.3 Управление качеством
2.2.4 Автоматизация технологических процессов и производств
2.2.5 Программное обеспечение систем управления

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ
(МОДУЛЯ)

ПК-4: Способен разрабатывать функциональную, логическую и техническую организацию автоматизированных и
автоматических производств, их элементов, технического, алгоритмического и программного обеспечения на базе

современных методов, средств и технологий проектирования

ПК-4.1: Разрабатывает функциональную, логическую и техническую организацию автоматизированных и
автоматических производств и их элементов
ПК-4.2: Разрабатывает программное обеспечение на базе современных методов, средств и технологий
проектирования

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)
Код

занятия
Наименование разделов и тем /вид

занятия/
Семестр /
Курс

Часов Компетен-
ции

Литература Инте
ракт.

Примечание

Раздел 1. 1 Семестр
1.1 Работа с MatLab /Лек/ 1 2 ПК-4.1 ПК-

4.2
Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.2 ЛБ MatLab №1 /Лаб/ 1 3 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.3 Описание САУ /Лек/ 1 2 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.4 ЛБ MatLab №2 /Лаб/ 1 3 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0
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1.5 Классификация САУ /Ср/ 1 28 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.6 ЛБ MatLab №3 /Лаб/ 1 3 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.7 Анализ САУ ч.1 /Лек/ 1 2 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.8 Анализ САУ ч.1. /Ср/ 1 28 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.9 ЛБ MatLab №4 /Лаб/ 1 3 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.10 Анализ САУ ч.2 /Лек/ 1 1 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.11 Анализ САУ ч.2 /Ср/ 1 28 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.12 ЛБ MatLab №5 /Лаб/ 1 2 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.13 Анализ САУ ч.3 /Лек/ 1 1 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.14 Анализ САУ ч.3 /Ср/ 1 27 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

1.15 ЛБ MatLab №6 /Лаб/ 1 2 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

Раздел 2. 2 Семестр
2.1 Структурные преобразования САУ ч.1

/Лек/
2 2 ПК-4.1 ПК-

4.2
Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

2.2 Структурные преобразования САУ ч.1
/Лаб/

2 4 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

2.3 Структурные преобразования САУ ч.2
/Лек/

2 2 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

2.4 Структурные преобразования САУ ч.2
/Лаб/

2 4 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

2.5 Структурные преобразования САУ ч.3
/Лек/

2 2 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

2.6 Структурные преобразования САУ ч.3
/Лаб/

2 4 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

2.7 Структурные преобразования САУ /Ср/ 2 18 ПК-4.1 ПК-
4.2

Л1.1Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1

0

5. ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ

Полный объем заданий для текущего уровня, отчетов, эссе и
промежуточной аттестации по дисциплине, показатели, критерии, шкалы
оценивания компетенций, методические материалы, определяющие процедуры
оценивания образовательных результатов, приведены в учебно-методическом комплексе дисциплины
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6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)
6.1. Рекомендуемая литература

6.1.1. Основная литература
Авторы, составители Заглавие, размещение Издательство, год Колич-во

Л1.1 Коновалов Б. И.,
Лебедев Ю. М.

Теория автоматического управления: рекомендовано УМО
вузов РФ в качестве учеб. пособия для студентов вузов

СПб.: Лань, 2010 21

6.1.2. Дополнительная литература
Авторы, составители Заглавие, размещение Издательство, год Колич-во

Л2.1 Гайдук А. Р., Беляев
В. Е., Пьявченко Т. А.

Теория автоматического управления в примерах и задачах с
решениями в  MATLAB: допущено УМО вузов  в качестве
учеб. пособия для студентов вузов

СПб.: Лань, 2011 4

Л2.2 Шишмарев В.Ю. Теория автоматического управления: учебник для вузов М.: Академия, 2012 3

Л2.3 Юревич Е.И. Теория автоматического управления: для студентов и
аспирантов технических вузов

СПб.: БХВ-
Петербург, 2016

10

6.1.3. Методические разработки
Авторы, составители Заглавие, размещение Издательство, год Колич-во

Л3.1 сост. А.И.Писарев,
А.Я.Родченко;
Норильский индустр.
ин-т

Теория автоматического управления: метод. указания и
задания к курсовой работе студентов спец. 180400

Норильск, 1996 4

6.3.1 Перечень программного обеспечения
6.3.1.1 MS Windows 7 (Номер лицензии 62693665 от 19.11.2013)
6.3.1.2 MS Office Standard 2013 (Номер лицензии 62693665 от 19.11.2013)
6.3.1.3 MS Office Standard 2007 (Номер лицензии 62693665 от 19.11.2013)
6.3.1.4 MathCAD 15 (Заказ №2564794 от 25.02.2010)

6.3.2 Перечень информационных справочных систем
6.3.2.1 Электронная библиотека ЗГУ (http://biblio.norvuz.ru/MarcWeb2/Default.asp)
6.3.2.2 Электронно-библиотечная система Лань (https://e.lanbook.com)
6.3.2.3 Цифровая библиотека IPRsmart (https://www.iprbookshop.ru)
6.3.2.4 Зарубежные электронные ресурсы издательства SpringerNature:

Springer Journals (http://link.springer.com)
Nature Journals (https://www.nature.com/siteindex)
Springer Nature Experiments (https://experiments.springernature.com/)
Springer Materials (http://materials.springer.com/)
zbMATH (http://zbmath.org)
Nano Database (https://nano.nature.com/)

6.3.2.5 Зарубежный электронный ресурс издательства Elsevier:
ScienceDirect (https://www.sciencedirect.com/)
Freedom Collection (https://www.sciencedirect.com/)
Freedom Collection eBook collection (https://www.sciencedirect.com/)

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)
7.1 Аудитория, в которой проводится занятия должна быть оснащена мультимедийным оборудованием (компьютер с

доступом в «Интернет», проектор, колонки).
7.2 В случае проведения процедуры сдачи зачетов с применением дистанционных образовательных технологий

должно быть дополнительно обеспечено оборудование (видеокамера, микрофоны и проч.) для фиксации хода
проведения аттестационного испытания.

7.3 Для подготовки обучающимся предоставляются помещения для самостоятельной работы, оснащенные
компьютерной техникой с возможностью подключения к сети "Интернет" и обеспечением доступа к электронной
информационно-образовательной среде университета.

8. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

http://biblio.norvuz.ru/MarcWeb2/Default.asp
http://link.springer.com/
https://www.nature.com/siteindex
https://experiments.springernature.com/
http://materials.springer.com/
http://zbmath.org/
https://nano.nature.com/
https://www.sciencedirect.com/
https://www.sciencedirect.com/
https://www.sciencedirect.com/
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